


Theorem 1. D1 :=

g∑
i=1

niPi − g∞, D2 :=

2g∑
i=g+1

niPi − g∞ とし, 各Pi := (xi, yi)はすべ

て相異なるもので, branch pointの個数は 2g − n以下とする. このとき,

b(x) =
∑

1≤i1˛i2˛···˛in≤2g

yi1 · · · yin ·

∏
k ̸=i1,i2,··· ,in

(x − xk)∏
k ̸=i1,i2,··· ,in

(xi1 − xk) · · · (xin − xk)
,

c(x) =
∑

i≤i1˛i2˛···˛in−1≤2g

yi1 · · · yin−1 ·

n−1∏
l=1

(xil − x)∏
k ̸=i1,i2,··· ,in−1

(xi1 − xk) · · · (xin−1 − xk)
.

特に,

ϕ = (b(x) − y · c(x))/(

g∏
i=1

Li);但し各 Liは involutionを与える直線の定義方程式.

Lemma. P3 ∋ Pi := (xi, yi) (1 ≤ i ≤ Nm)とする. C[x, y, z, w]の m次単項式を
M1,M2, . . . ,MNm+1とおく. このとき, Pi ∈ Hmなるm次曲面Hmの定義方程式は,

Fm(P1, P2, . . . , PNm) =
Nm+1∑

i=1

det(v1 · · ·
i︷ ︸︸ ︷

−vNm+1 · · ·vNm) · Mi + detA · MNm+1.

ここで, vi = (Mi(P1), · · · ,Mi(PNm)) ; (1 ≤ ∀i ≤ Nm), A = (v1 · · ·vNm)で与えられる.

Theorem 2. P1, . . . , Pg+1 ∈ Cを generalにとる.

D1 + D2 =

g+1∑
i=1

Pi − (g + 1)P0 ∼
g∑

i=1

Ri − (g)P0

を与える rational function ϕは,

∃{Qi}md−(g+1)
i=1 , ∃{Ri}g

i=1 ⊂ C, ∃{Si}Nm−md
i=1 , ∃{Ti}Nm−md

i=1 ⊂ P3 \ C s.t.

ϕ =
Fm(P1, . . . , Pg+1, Q1, . . . , Qmd−(g+1), S1, . . . , SNm−md)

Fm(Q1, . . . , Qmd−(g+1), P0, R1, . . . , Rg, T1, . . . , TNm−md)
.
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